
M川941APRWorkshoponMachineVisionApplications Dec・13・15，1994．Kawasaki  

AnInteractiveMapDrawingRecognitionSystemwith  

Learning Ability  

WeiL11，MasaoSakauchi  

Institute ofIndustrialScience  

UniversityofTbkyo，Japan  

7－22－1，Roppongi，Minato－ku，  

Tokyo，106Japan  

1）lpxllOiseisstillvery（1ifhe111t an（1mall11alcorreぐtioll  

Ofwrongrecogllition reslllt takes†rel11PlldollSP鮎1・tS，  

WealsodevelopedanintpraぐtiverpぐOgllitriollSyStelll■【i］  

BecallSe the systpm makesllSe OffiⅩed paralllPt（、rS，  

t11eiIltel・facc rps111tca11IlOtl）e rf、鋸（・tぐ（1inintぐra（・tiヽで  

recogllitio11prOぐeSS．  

Inthisl）apCr，WeLl）rOpOSぐallCWillt（1ra（Ltivel・（－（・OgIllT  

tiollSrSt（、111WithlearIllngal）ility，Whiぐh hp11）S tOilll－  

1）rOVeth（、S11CCeSSratCOfpl・OpOSals．This甘StP111111Ilk（－S  

11Se OrtllPil両1イaぐel・PSl山S tOgモー11（1ratぐ1）rOp（）トalshl・  

IleW－111prO（－PSSedobject・S・Aplann111galgoritrll111isalHO  

l）rOl，OSedtorealizefa5＞rall（1stal）1pco11、でTgPll（・POfHll（・－  

CeSSrate．Tllel）1allll111galgorithmisalsoal）1）1i（l（1tO  

ncurallletWOl・ksわrtrainlngan（lprovedtobee飢でtiヽ・ぐ．   

2 ImprovedInteractive Map   

Drawing Recognition Sys－  

tem   

Ininteraぐtive recognition systeln．graphicalol）jects  

WithlittlellOiseareprocesscdbyautomate（11nO（1111es  

Whicll11tilize strictly conditioned pro（1uctiollru1e8．  

TheremainlngOneSareprOぐCSSedwitIhru1esoflllOre  
鮎ⅩibleconditiollS．Proposalsofreeog11itiollreSl11tare  

generatedandpresplltedtooperatorhrco11firnlatio11．  
Whenaproposalissuecessfu1．theoperatoroIllvlleed  
topressa“yes”button，Mamlalcorreぐtionisneces－  

SaryOnlywhenal1theproposalsfail，Experil11e11talre－  
Sultsshowthatcostsofmanllalcorrectionaregrcat1y  
reducedbythisapproach．   
Theinte粗Ctiverecognitionsy＄tempreViouslypro－  
posedbyauthor’sgroupmakesuseoffixed parame－  
terSbrgeneratingproposalsofrecognitionresult．As  
aresl11t，Whilebeingmoree鮎ctivethanぐOnVelltional  

SyStemS，prOpOSalsofrecognitionarealwaysgellerated  
inthesameorder；atthesametime，thesystpmhas  

topresenteveryobjectstooperatorた・rCOnRrl11a†ioll．  

ThesuccessrateofproposalsisaboutTO％brt）・r）iぐal  

mapdrawings．  

Abstract   

Ⅳc／棚′Cd珊eわpcd刷れfcmc抽ノCT7∽pdmて〝け岬reC叶  

扉加肌棚減珊Ⅷ／とょc九わけemc頼′eJγprけCeββグm〆lよcαJ〃ムー  

ノ什†り／＝†・一汁‘J相川J†♪汀／‖〃り〃油刑－け什J什一叫両／…lJ．  

J††／川川－†－「‥…叩†〟…＝J仰J，り川J・ヾ／り－－・J＝什り，川J†Jり＝  

√こ伊）7れ 九裾βJ）叩eT・，†JノeJ汀叩のぶぐ＝lCl上Jわl′まfごTYICわ〃C  

γ・椚岬廟加・叩β′cm軋・J！・哀c／lJe即Ⅵり抽朋佃叩匝り昭一  

椚湘…加輌浄血m血′＝甲椚血㈹封川ばわル抽k・わrレ  

／けり什仙・、…、（・‥‥油・イJ”、り丹－ド‖J・ヾ・T／廿岬ヾ′＝′＝汗…  

pJ〝耶班e－川〝〃はeJ仰IpJeβrl柁p柁βeγlfedわopeγαわr  

ルrカ↓句叩Iemfわ丁・印J五zビルβ土偶d∫ナαみgeco乃〃e叩eれCeげ  

Jαけ、れ川ク・mり坤冊血針両脚勅mね正和叩画加地ル  

加血両川付則mh祓抑心．   

助四面脚血h別血虻肌用血“Ⅷ職混用川呵叩  

ク0βe√J‘lJタ0わ班mg，伽q伊c盲eγlCy〆伽ざyβfem壱∫♪げ一  

触rlmprのlノe（‡ぴんe†lCOmpα柁dfo伽eごね血ダOmepγ0－  

J）耶e〟わ〝肋兢0－・叩m叩あゆ柁「朗‘CCeざβmfe〆pr叩0ざαJ  

、J′川′川JいりJ；JJい†り・J′川／げ帖川伸●－●し帖一川…′ソ川廿  

げpmpoざαJ∫戎βαJβ0軌叩gαf哀訴ICfo叩「αみ0γeクβ％鴎  

feγ－αむ0†l亡ん（吋〆加代COダ乃度如乃ね叩eねαrepmCeββedノ．  

m＝朋壷血血用材k画川面射両脚肋mわれ血旬  

げme－‘mJneわ〃0γたぎreγeαJ叩00dJeαm哀れタ代β祝gね「αみ0祝f  

Jβ％JegβfeαC九erdαねれeCeββα叩か血豆乃盲乃タれ伽cαβe  

扉fl〟Om岬dmひれダざむざed五和e叩eγ壱m印ねノ．  

1 Introduction   

With the fast progressing ofCAD／CAM（Computer  
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t・ioll，Ih（、t，tlぐ（LeSSratPalways飢1rt11ateSl）etWeLelL98％  

an（1100％cvellWllぐ11111（）StOfthpot）jeぐtSal・epl・OCPSSPd，   

Forthぐtrail－111gOf11”lrallletWOrk．abackl）rOl）aga－  

tinllll（jt、VOl，kwi†・l121iI11）11†，1hiddぐ111avpl、Of1811（、Il－  

rollSa11（llo－1tl）ll†iド11Sed．Tllぐtyl）lealt・rain111gtil11e  

isal）（）ltt30111i11utPS丘）rP、・CLILylOOO（Telesofleal・111Ilg  

WiflLaSCLtOf1500（1ata．Fig．6sllOWStherpsultofIleu－  

ralll（－tWOrk t｛rain‖lgWith planlle（1tp肝herdata．I3y  

thpI）r（）r）OSぐdplalllllngalgoritl1111State（1in3，683are  

Selp（・tP（lolltOf1482pxanll）1eszISizlitialteacherdata．  

Th（一aXisofal）S（・issasisthpnllnll）PrOftrailllngぐyCle，  

t11FLaXisofor（1illatCSthぐreCOgllltiollratf・Ofthetraille（1  

n（、tWOrks・TllP（・urV（li）lSOli（11ill（－istllPIpalて1111g（・11rVe  

offiぐl（、（・t（－（1teacll（、r（1ata，†heellrVeill（lottpdlineisthat  

Ofthprest．Sillぐetll（－r（▲COgnltiollrafpわrrest of（lata  

isalwayshighert11al10rt｝qualtospleete（1†ea〔・11el・（1at・a，  

thpsぐ1ftrtぐ（1teacll（、1，（lataisprov（・（ltol）PgOOdぐ11011gh  

tol■（－1）1t（1H（－Iltt・11（、Ⅵ′1101（、（、XaIl11）1ぐHl）a（・…Il（l（、恥（・†il・（、丘）1・  

trailllllgllellraln（、tWOrk．Thぐr（－for（1，†ll＝1爪）r†of（l（、一  

tflrIrlilllIlgt11ぐぐ011figllrZI†iol10fll（－XtWOrkisl・（、（111（・（－（1l）1・  

al）011t50％．  

6 Conclusions   

lll、h打＝－1）r（）1）OS（－（laIlflW tyr）P Ofi11t（、1・a（・tiv（ゝ11－川g－  

Ilitioll甘St・Plllbl・11－叩（ll・aWlllgS．Bvlllakillg‖トー、（－f  

I）rO（－ぐSSP（lol）JPCtStOgell（、1・at（、1・e（・Ognltiolll）l・Ol）O甜古＝）f  

l111k110WOl）J（ユ（、tS，tllぐ（備（・icnぐyOfthpillt（1l・aぐtil・flSyS－  

tel－1isgrf・atlyll11l）rOV（－（1wllぐ11（・0111l）al・・－（lwithtlla†of  

tllfL PXisti11gSyStflllll）l・01）OSP（11）y alltll（）1・S grOl11）7）（し  

ゎl－p．Byl）1al111111gtll（－（）r（lprillWhi（・11（）l）〕ぐ（・†Har｛11）rO－  

CeSSP（1，H11C（でSSratOOfl）rOl）OSals（・all（・川1、で1即納、a（1ilr  

tolOO乳sot・11a・†・inlllO㌔tO川1PぐaぶPH，0111さ・Ⅰ）al・tOf‖1ぐ  

Ol）ject・SllPC（1tObpl）r（）ぐ（LSS（、（1i11†era（・tiv（・1＼・．Th（、1）1all－  

nlngalgorithmcan alsohp al）l）lip（l†0（latasel（l（・ti（）11  

0fteaChcr（1ata払11rainlllgOfllfLurallll廿WOrks，Wlli（、h  

ran redllCe time spellt for deter111illatiol10fol）tilllal  
ron丘g111・atiol10f11etWOl・ks．  
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